BUNDESREPUBLik ® Of f eiilegungsschrift 
^DE 29 46 561 A1 



DEUT8CHLAND 



Int. CI. 3: 

G 01 M 11/06 




0EUT8CHE8 
PATENTAMT 



@ Afctenzeichen: 
^ Anmeldetag: 
@ Offonlegungstag: 



.nf 



Anmetder: 

Robert Bosch GmbH. 7000 Stuttgart. DE 



P 29 46 561.0 
17.11.79 
27. 5.61 



(gl Erftnder: 

Bosch, Hermann. 7410 Reuttingen, DE; Burkhardt. 
Wolfgang. 7300 Easlingen. DE; Schirmer. GOnter. 7121 
Igersheim. DE; Fauser. Edwin. 7257 Ditztngen. DE; Remus, 
Bodo. 7151 Waiblingen. DE; Sayer, Johannes. 7000 
Stuttgart. DE; Schlaich. Helmut. 7255 Rutesheim. DE 



@l EinrichtuRo aur •utomatiech«n PHHung dar UehtvartsHung abias Kraftfahriaugachaliwarfara 



BUNDESDRUCKEREI BERLIN M.Bl 130 022/309 



29A6561 

R. 58 7 6 

29.10.1379 St /VI 

ROBERT BOSCH GMBH. 7000 Stuttgart 1 
Anspruche 

Einrichtung zur PrUfung der Lichtverteilung eines be- 
weglich aufgehSngten Kraf tf ahrzeugscheinwerf ers mit einem 
messenden Fernsehsystem, dadurch gekennzeichnet , dafi neben 
einem Mikrorechner {k) eine rechnergesteuerte digitale 
Videosignalauswertungsschaltung (5) vorgesehen ist, die 
das Pernlichtmaximum und die Vom Scheinwerfer erzeugte 
Hell-Dunkel-Grenze in ihrer Lage gegentlber zwei in ei- 
ner ref lektierenden Projektionswand (12) angeordneten 
Positionseichlampen (13) ortet und auf einen Monitor (2) 
UbertrSgt, dafi eine Stelleinrichtung (22) vorgesehen ist, 
mit der der Scheinwerfer (23) in vorgegebene Mefilagen 
schwenkbar ist und daB ferner mehrere, einzelnen Mefipunk- 
ten zugeordnete, Fotoelemente (15) in der Projektionswand 
(12) angeordnet sind, denen f otoelektrische Grenzwerte zu- 
geordnet sind. 

2. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
dafi der horizontale und der vertikale Verlauf der Hell- 
Dunkel-Srenze Uber den Lichtgradienten mefibar ist. 
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3. Einrichtung nach Anspruch 1 Oder 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi die Zeilen des messenden Pernsehsy steins 
senkrecht z\xr Hell-Dunkel-Grenze angeordnet sind. 

Einrichtung nach einem der AnsprUche 1 bis 3> dadurch 
gekennzeichnet, dafi die Potoelemente (15) geeichte Kenn- 
linien aufweisen. 

5. Einrichtung nach einem der AnsprOche 1 bis 5, dadirch 
gekennzeichnet, dafi die von den Potoelementen (15) erfafi- 
ten Kefiwerte im Mikrorechner '(^i) mit Sollwerten vergli- 
chen, bewertet und ausgedruckt werden. 

6. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
dafi die digitale Videosignalauswertungsschaltung (5) ei- 
nen Schreib-Lese-Speicher (RAM) (56), einen Addierer (57), 
einen Adresszfthler (5M, einen Multiplexer (55) und nin- 
destens zwei Koinparatoren (510) zur Graudiskrimierung des 
Videosignals umfafit, dafi die Komparatoren (51) sequent iell 
mit ansteigender Helligkeit liber den AdresszShler (5-) 
durch den Multiplexer (55) ansteuerbar sind und dafi die An- 
zahl der Bildpunkte bis zu einem bestimmten Grauwert inner- 
halb einer Zeile des Videosignals in dem Schreib-Lese- 
Speicher (56), der. mit dem Mikrorechner (^) viber einen 
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henden Zeile des Videosignals in einem Block des Schreib- 
Lese-Speichers (56) gespeicherten Daten jeweils in der 
nachfolgenden Zeile durch den Mikrorechner {k) ausgele- 
sen und gespeichert warden. 

12. Einrichtung nach einem der Ansprtlche 6 bis 11, da- 
curch gekennzeichnet, daft der AdresszShler (5^) tiber 
eine als UND-Ga^ter dienende Torschaltung (53), an der 
cer Ausgang des Kultiplexers (55) und das Bildpunkt- 
Taktsignal (52) des Pernsehsystems anliegen, schaltbar 
ist. 

13. Einrichtung nach einem der AnsprUche 6 bis 12, da- 
durch gekennzeichnet, dafi zur Erfassung des abfallen- 
den Verlaufs der Helligkeit eine Umkehrschaltung (62) 
vorgesehen ist, die durch den Koraparator mit der h5ch- 
sten Ansprechschwelle (517) ausltisbar ist und welche 
die Zuordnung der Adressen zu den Ubrigen Komparatoren 
(510) Sndert sowie die AusgangspolaritSt des Multiple- 
xers (55) invertiert. 

li*. Einrichtung nach einem der vorhergehenden AnsprUche, 
dadurch gekennzeichnet , dafi auf dem an der Videoauswer- 
tungsschaltung (5) anschliefibaren Monitor (2) Uber eine 
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mit den Mikrorechner (^) verbundene Bedienungseinrichtung 
(7) v:eitere Inf ormationen darstellbar sind. 
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ROBERT BOSCH GMBH, 7000 Stuttgart 1 



Einrichtung zur automatischen Prllfung der 
Lichtverteilung eines Kraftfahrzeugscheinwerfers 

Stand der Technik 

Die Erfindung betrifft eine Einrichtung zur Prafung der 
Lichtverteilung eines Kraftfahrzeugscheinwerfers, Eine 
derartige Einrichtung soil die ScheinwerferprUfung mSg- 
lichst schnell, genau und automatisch durchfUhren. 

HerkOiranliche PrUf einrichtungen fQr Scheinwerf ern erfor- 
dern eine manuelle Voreinstellung, die darin besteht, 
daB vom Bedienenden die Hell-Dunkel-Grenze des Schein- 
werfers genau zwischen zwei parallele Begrenzungslinien 
geschwenkt werden mufi, Auf diesen Begrenzungslinien, die 
dem gesetzlich vorgeschriebenen Verlauf der Hell-Dunkel- 
Grenze genUgen miissen, ist in kurzen Abstanden nebenein- 
ander eine VielzahI'von Pototransistoren angeordnet. Die 
PrUfung der geometrischen Form der Hell-Dunkel-Grenze 
gilt dann als bestanden, wenn die obere bzw. untere Zeile 
der Pototransistoren die im dunklen bzw, hellen Bereich 
liegt, Signale liefert, welche den vorgegebenen Grenzwer- 
ten genUgen, Mit einer derartigen Einrichtung kfinnen je- 
doch keine MeBwerte an vorgegebenen Mefipunkten Oder gar 
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die Scharfe der Hell-Dunkel-Grenze erfafit werden. Man er- 
hait lediglich AufschluB Uber den korrekten Verlauf der 
Hell-Dunkel-Grenze . 

Weiterhin sind messende Pernsehsysteme mit digitaler Biid- 
speicherung fiir die verschiedenartigsten Aufgaben bekannt: 
etwa ftir die Erkennung, Vermessung oder Positionsbestim- 
mung ruhender oder bewegter Objekte: 

H. NSther, "Elektroniker Nr. 10 und 11" (1975) 

R, Kopf, VDI-Berichte Nr. 265, 59 (1976) 

M. Steinwender^ "Elektronikpraxis" Nr. 12, 23 (1978) 

Diese Einrichtungen sind, soweit es sich urn echtzeitver- 
arbeitende digitale Videosysteme handelt, aufgrund der 
Anf orderungen an Auflosung, Speicheraufwand und Schnelligr 
keit der zu verarbeitenden Daten auAerordentlich aufwendig 
und dainit teuer. 

Vorteile der Erfindung 

Die erf indungsgemSfie Prtlf eihrichtung mit den kennzeichnen- 
den Merkmalen des Hauptanspruchs gestattet demgegentlber 
einerseits eine rasdhe, objektive und selbstatige Erfas* 
sung, Bewertung und Dokumentation der f otometrischen Daten 
des Scheinwerf ers , Neben den vom Gesetzgeber aus zu prQf en- 
den MeiJdaten ermSglicht das messende Pernsehsystem in Ver- 
bindung mit der Videosignalauswertung nicht nur eine digi- 
tale Speicherung der aufgenommenen Lichtverteilung, sondern 
auch eine Beurteilung des Ubergangs der Hell-Dunkel-Grenze 
des Scheinwerfers. Im Hinblick auf den letztgenannten Ge- 
sichtspunkt wird als besonders vorteilhaft angesehen, daB 
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die Zeilen des messenden Pernsehsystems senkrecht zur 
Hell-Dunkel-Grenze angeordnet sind. Das Videosignal ent- 
hait demnach praktisch pro Zeile einmal den Srtlichen 
Helligkeitsverlauf der Hell-Dunkel-Grenze, der bei paral- 
leler Anordnung von Hell-Dunkel-Grenze und Fernsehzeilen 
nur innerhalb weniger Zeilen anf alien wUrde. Dadurch wird 
es moglich, ein Fernsehhalbbild einzusparen, d.h. anstelle 
der ublichen 625 Zeilen pro Bild nur 313 zu benutzen. Zu- 
sammen mit der einfachen Art der Graudiskrimierung des 
Videosignals Uber Komparatoren mit einstellbarer Ansprech- 
schwelle und der zeilenweisen Speicherung des digitalisier 
ten Videosignals Uber die Anzahl der Bildpunkte bis zu ei- 
nem bestimmten Grauwert liegt die gesamte Lichtverteilung 
der Hell-Dunkel-Grenze mit guter Auflttsung und in einer 
der Verarbeitung durch den Mikrocomputer angepai2>ten Weise 
vor. Dadurch werden andererseits keine allzu hohen Anforde 
rungen an die SpeicherkapazitSt und speziell an Schnellig- 
keit des Systems gestellt, was sich sehr kostensparend aus 
wirkt • 

Zeichnung 

Ein AusfUhrungsbeispiel der Erfindung ist in der Zeich- 
nung dargestellt und in der nachfolgenden Beschreibung 
nfiher erlSutert. Eszeigen Figur 1 ein Blockschaltbild 
der gesamten PrUf einrichtung und Figur 2 ein Blockschalt- 
bild der Videosignalauswertungsschaltung, 

Beschreibung des AusfUhrungsbeispieles 

Im Blockschaltbild nach Figur 1 liefert eine Perns ehkainera 
1 das Videosignal einmal einem Monitor 2 zum anderen ei- 
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ner Viceosignalauswertungsschaltung 5, die mit einem 
Mikrorechner k Uber einen Daten- und Adressbus 8 - im 
folgenden kurz Bus genannt - verbunden ist. Der Mikro- 
rechner k ist weiterhin mit einer Rechnerbedienungsein- 
richtung 7 gekoppelt. Der Monitor 2 kann zusStzlich 
auch an die Videosignalauswertungsschaltung 5 tiber eine 
Signalleitung 10 angeschlossen warden, Mit dem Mikrorech- 
ner 4 Uber den Bus 8 verbunden ist eine erste Ausgangs- 
treiterstufe 11, welche die in der ref lektierenden Projek- 
tionswand 12 befindlichen Positionseichlampen 13 betStigt. 
Ebenfalls in der ref lektierenden Projektionswand 12 an- 
geordnet sind mehrere Fotoelemente 15, die Uber einen Ver- 
stSrker 16 mit nachgeschaltetem Analog-Digital-Wandler 17 
mit den r.ikrorechner 4 Uber den Bus 8 verbunden sind . An 
eine zKeite Ausgangstreiberstuf e 19, die ebenfalls Uber 
den Eus 8 mit dem Mikrorechner ^ verkoppelt ist, schlie/it 
sich eine Steuerungseinrichtung 20 fiir die Verstellung 
der Schrittmotoren 22 an, in denen der Scheinwerfer 23 
drehbar aufgehSngt ist. Die Steuerungseinrichtung 20 ist 
weiterhin an ein Handbedienf eld mit Anzeigevorrichtung 27 
angeschlossen und Uber eine Steuerleitung 29 mit einer 
Stromversorgung 30 fUr die Betatigung von Pernlicht 25 
und Fahrlicht 2^ des Scheinwerfers 23 verbunden. Am Bus 
8 ist Uber eine Ausgabe-Schnittstelle 32 ein Drucker 33 
angeschlossen. 

Nachdem der Scheinwerfer 23 in eine kardanisch aufgeh^ngte 
Vorrichtung eingespannt ist, wobei dessen Pixierung an 
den AnschluBstellen des jeweiligen Modelltyps vorgenom- 
men vrird, erfolgt durch das Handbedienf eld 27 der Start 
des Meiivorganges. Ober den Mikrorechner ^ und die erste 
Ausgangstreiberstufe 11 werden die Positionseichlampen 
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13 in cer ref lektierenden Positionswand 12 eingeschaltet . 
Die auf die Projektionswand 12 ausgerichtete Pernsehkam- 
era 1 ninunt das dunkle Bild mit den - beispielsweise zwei - 
hellen Positionseichlampen 13 auf und speist mit ihrem 
Signal die Videosignalauswertungsschaltung 5» Ein Moni- 
tor 2 kann parallel dazu an die Kamera direkt angeschlos- 
sen v;erden und zeigt zur Kontrolle das auf genoimnene Bild. 
Der Kor.itor 2 kann aber auch an die Videosignalauswertungs- 
schaltung 5 angeschlossen sein, wodurch die MSglichkeit ^ 
be? tent, weitere Inf ormationen in das Pernsehbild einzu- 
blender., Die Pernsehkamera 1 ist gegenQber der norraalen Lage 
vorzugsweise urn 90 ^ gekippt, so dafi die Zeilen des Fern* 
sehbi'lces in vertikaler Richtung verlaufen, Signalauswer- 
tungs schaltung 5 und Mikrorechner ^ bestimmen die geometri- 
sche Lage der Positionseichlampen 13, wodurch die Position 
der Pernsehkamera 1 berechenbar ist. Ober die zweite Aus- 
gangstreiber stuf e 19 und die Steuerungseinrichtung 20 sowie 
die Stromversorgung 30 wird das Fernlicht 25 eingeschaltet. 
Die Pernsehkamera 1 nimmt das Bild auf und die Videosignal- 
auswertungsschaltung 5 mit dem Mikrorechner H ermittelt 
das Fernlichtmaximum und dessen Lage auf der reflektieren- 
den Projektionswand 12. Daraus IS&t sich die Linie 8055-Pern- 
lichtnaximum aus dem Videosignal der Kamera ableiten. 
Da der Scheinwerfer 23 sich nach dem Einspannen in der 
sogenannten unausgerichteten Lage befindet, strahlt er 
innerhalb gewisser Grenzen auf irgend einen Punkt der 
Projektionswand, Urn die Hell-Dunkel-Grenze bei Pahrlicht 
genau zu ermitteln und urn Zeit beim PrUfablauf zu sparen, 
wird v;£hrend dem nun folgenden Umschalten der Stromver- 
sorgung 30 auf Pahrlicht 2^ der Scheinwerfer 25 entspre- 
chend den Koordinaten des Pernlichtmaximums in die vor- 
ausgerichtete Lage geschwenkt. Dies geschieht durch die 
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Steuerungseinrichtung 20 und die Schrittmotoren 22, die 
den Scheinwerfer 23 in seiner kardanischen AufhSngung 
vertikal und horizontal verdrehen. 

Die Pernsehkamera 1 nimmt die Lichtverteilung mit der 
Hell-Dunkel-Grenze des Pahrlichts 2i) auf und die noch zu 
beschreibende Videosignalauswertungsschaltung 5 mit Mikro- 
rechner bestimrat entlang der vertikalen Zeilen den Gradi. 
ten und die Lage des Dunkel-Hell-Obergangs . Aus diesen 
Mefiwerten ist der Verlauf der Hell-Dunkel-Grenze berechen- 
bar und beispielsweise auch die Lage des Knickpunkts, bei 
dem die Hell-Dunkel-Grenze nach oben abknickt, festgelegt. 
Weiterhin wird die SchSrfe der Hell-Dunkel-Grenze bzw. 
deren Lichtgradient beurteilt. 

Wegen der ungenUgenden Empf indlichkeit der Pernsehkamera 
1 ira Dunkelbereich kOnnen die gesetzlich vorgeschriebenen 
Lichtwerte an bestimmten vorgegebenen Orten nicht direkt 
Uber das messende Pernsehsystem ermittelt werden. Die 
geometrische Lage der Hell-Dunkel-Grenze ist jedoch be- 
kannt und im Mikrorechner H gespeichert. Ober die zweite 
Ausgangstreiberstufe 19 und die Steuerungseinrichtung 20 
wird der Scheinwerfer 23 durch die Schrittmotoren 22 so • 
geschwenkt, dafi er mit seiner Hell-Dunkel-Grenze in die 
MeJilage zu liegen kommt. In dieser Mefilage erfolgt die 
Erfassung der vom Gesetzgeber vorgeschriebenen fotome- 
trischen Kennwerte durch fest in die ref lektierende Pro- 
jektionswand 12 eingebaute Potoelemente 15. Deren Signale 
werden dein VerstSrker l6 zugefUhrt und in dem nachge- 
schalteten Analog-Digital-Wandler 1? digitalisiert und 
schlieBlich dem Mikrorechner k mitgeteilt. Dieser ver- 
gleicht die Mefiwerte mit eingespeicherten Grenzwerten, die 
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Uber die Rechnerbedienungseinrichtung 7 in den Mikrorech- 
ner h eingebbar sind, Liegt ein Meiiwert nur knapp aufierhalb 
der zugelassenen Toleranz, so wird der Scheinwerfer 23 
noch einmal urn einen kleinen Betrag verstellt und die Mes- 
sung der Oesetzeswerte wiederholt, urn eventuell bei der 
Bestirjnung der Hell-Dunkel-Grenze aufgetretene Pehler zu 
eliminieren. Nach Abschalten der Stromversorgung 30 erfolgt 
schliei^lich die Beurteilung der MeEdaten des Scheinwerf ers 
23 nach der Art von Gut-Schlecht-Aussagen, die Uber eine 
Ausgateschnittstelle 32 durch den Drucker 33 ausgegeben 
wird. 

Die ir. Figur 2 nSher dargestellte Videosignalauswertungs- 
schaltung .5 enthSlt eine Reihe von Komparatoren 510, an 
deren nichtinvertierenden EingSngen das von der Fernseh- 
kamera i gelieferte Videosignal anliegt. Die invertierenden 
Eingange sind mit einstellbaren Ref erenzspannungen mit von 
Null aus ansteigenden Ansprechschwellen beschaltbar. Die 
AusgSnge der Komparatoren 510 werden auf einen Multiple- 
xer 55 geschaltet, dessen. Ausgang zusammen rait dem Bild- 
punkttaktsignal 52 Uber ein UND-Qlied 53 auf den Adress- 
zfihler 5^ fUhrt, dessen Ausgang sowohl mit der Adressen- 
leitung A^ des Schreib-Lese-Speichers (RAM) 56 als auch dem 
Multiplexer 55 verbunden ist. Der Datenausgang A^^ des Schreib 
Lese-Speichers 56 ist mit einem Addierer 57 verbunden, dessen 
Ausgang wiederum auf. den Dateneingang A^^ des Schreib-Lese- 
Speichers 56 zurUckgefUhrt ist. Die Daten des Blocks B 
des Schreib-Lese-Speichers 56 sind durch Ansprechen der 
B-Adressen Uber den Datenausgang von Block B in den Mikro- 
rechner ^ Ubertragbar, Die RUcksetzeingSnge von Adresszfih- 
ler 5^ und Schreib-Lese-Speicher 55 sowie der Steuerungs- 
eingang IRQ zur Unterbrechung des Programmes des Mikrorech- 
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ners ^ sir.d mit dem Zeilensynchronimpuls 60 der Pernseh- 
kamera 1 verbunden. Der Eingang ^1 fUr die Auswahl der 
zwei BlScke A, B des Schreib-Lese-Speichers 56 ist liber 
ein Flip-Flop 58 ebenfalls auf den Zeilensynchronimpuls 
60 zurackgefUhrt. Eine Umkehrschaltung 62, die es ermBg- 
licht, den abfallenden Verlauf der Helligkeit zu erfassen 
ist mit dem letzten der Komparatoren und mit dem Multiple- 
xer 55 verbunden. Das RUcksetzsignal der Umkehrschaltung 
62 wird etenso v/ie beim AdresszMhler 5^ und Schreib-Lese- 
Speicher 56 aus cem Zeilensynchronimpuls 60 gewonnen. 

Zu Begir.n der ersten Zeile des Pernsehbildes werden alle 

Speicherpiatze des Schreib-Lese-Speichers 56, welcher zwei 

BlScke C und 1 aufweist, deren Speicherplfitze durch die Adres 

senleitung A^, B^ getrennt adressierbar sind, sowie das Flip- 
a a 

Plop 53 zurilckgesetzt . Die Adresse A ist damit dem Block 0, 
die Adresse B dem Block 1 zugeordnet* Die Adresse A, die vor 
dem Eintreffen des ersten Bild-Punkt-Impulses ebenfalls den 
Wert 0 hat, liegt gleichzeitig am Multiplexer 55 und schal- 
tet den Ausgang des Komparators 510 mit der geringsten An- 
sprechschwelle durch. Der Addierer 57 erhBht bei jedem 
Bildpunkt-Taktsignal den Inhalt der Speicherzelle A 0 urn 
a und z£hlt somit die Anzahl der Bildpunkte. Solange das 
Videosignal kleiner ist als die am Ref erenzeingang des 
Komparators 510 anliegende Ansprechschwelle, wird dieser 
Zahlvcrgang fortgesetzt, Oberschreitet jedoch die Amplitude 
des Viceosignals diese Ansprechschwelle, so kippt der 
betreffende Komparator 510 und wird Qber den Multiplexer 
55 Uber das Und-Glied 53 bei Eintreffen des nSchsten Bild- 
punkt-Taktsignal 52 dem AdresszShler 5^ zugefUhrt, dessen 
Zfihlerstand sich damit urn 1 erhbht, Diese Adresse ist da- 
mit auch in Schreib-Lese-Speicher durchgeschaltet und das 
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Ergebnis des Addierers wird in dessen Speicherzelle (Al) 
geschrieben und das ZShlen der Bildpunkte somit in der 
neuen Adresse Al fortgesetzt. In der vorhergehenden Spei- 
cherzelle A 0 steht ein Wert/ der der bis dahin erreich- 
ten Anzahl der Bildpunkte entspricht. Die neue Adresse 
liegt gleichzeitig auch am Multiplexer 55 an, der damit 
den Ausgang des nSchsten Komparators durchschaltet • Ober- 
schreitet das Videosignal die Ansprechschwelle des nSch- 
sten Kor.parators, wiederholt sich der oben beschriebene 
Vorgar.g. Nach dem Kippen des letzten Komparators enthalten 
die einzelnen Speicherzellen fortlaufend die vom Beginn der 
Zeile fcrtgeschriebene Anzahl der Bildpunkte des Videosig- 
nals bis zum Oberschreiten der jeweils nSchsthSheren An- 
sprechschwelle • Mit Beginn der nSchsten Zeile wird das 
Plip-Flop 58 durch den Zeilensynchronimpuls 60 umgeschaltet 
ein Unterbrechersignal an den Eingang IRQ des Mikrorechners 

gegeben und der AdressenzShler 5^ gelttscht. Durch das 
Kippen des Flip-Plop 58 Sndert sich am Blockauswahleingang 
U die Polaritat, wcdurch die Zuordnung der Speicherbl5cke 
0 und 1 zu den Adressen vertauscht wird. Die Adresse A 
spricht damit den Block 1, die Adrese B den Block 0 an, 
d.h. die wfihrend der ersten Zeile in Block 0 gespeicher- 
ten Werte kSnnen nun wShrend der zweiten Zeile vom Mikro- 
rechner ^ entsprechend seiner langsamen Arbeitsgeschwin- 
digkeit ausgelesen werden. Der der Adresse A zugeordnete 
Speicherblock 1 wird zu Beginn der Zeile geloscht und ist 
dann zum ZShlen und Speichern der Bildpunkte der zweiten 
Zeile bereit. 

Die VorgSnge, Werte erfassen/Auslesen, setzen sich bis 
zur letzten Zeile des Bildes fort. Der Speicher des Mikro- 
rechners ^ enthSlt somit tabellenhaft alle erfaBten Bild- 
punkte aller Zeilen des Fernsehsignales. 
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Mit dem in Figur 2 gestrichelt gezeichneten Zusatz ist 
es naglich, auch abfallende Helligkeitsveriaufe zu erfas- 
sen. Dazu wird vom letzten Komparator n eine Umkehrschal- 
tung ausgel5st, welche die Zuordnung der Adressen zu den 
komparatoren 510 findert und die Ausgangspolaritat des 
Multiplexers 55 umkehrt. Die Aufnahme der Bildpunkte bei 
abfallendem Helligkeitsverlauf erfolgt analog dem oben 
beschriebenen Vorgang. Lediglich der Schreib-Lese-Speicher 
56 belegt dafur die doppelte Anzahl von SpeicherplStzen. 
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ROBERT BOSCH GMBH, 7000 Stuttgart 1 

Einrichtung zur automatischen PrOfung der 
Lichtverteilung eines Kraftfahrzeugscheinwerf ers 

Zusamnenf assung 

Es wird eine Einrichtung zur automatischen Priifung von 
Kraftfahrzeugscheinwerfern vorgeschlagen, die rait Hilfe 
eines raessenden Fernsehsystems die Lichtverteilung des 
Scheinwerfers, insbesondere das Pernlichtmaximum, die 
Hell-Dunkel-Grenze und deren geornetrischer Verlauf auf 
einer Projektionswand durch eine mikrorechnergesteuerte 
Videosignalauswertung selbstStig ortet, auf einem Monitor 
darstellt und speichert. Schrittmotoren schwenken den 
Scheinwerfer mit seiner Hell-Dunkel-Grenze in vcrgegebene 
Meiilagen, in denen die eigentliche Ausmessung der foto- 
metrischen Kennwerte des Scheinwerfers erfolgt, Diese war- 
den erfa&t, im Mikrorechner bewertet und schlieAlich aus- 
gedruckt. 



130022/0309 



OBIQINAL INSPECTED 



L e e r s e i t e 



Robwt Bosch QabE, 7000 8t«tr>3»rt 1, <T.ti»« fol^ l6,. «wrM(b«r 1979 
"Uiiriotatune sur autcMtiselMa PrOfUBg d«r Llob«t«rt«il«ac 
Kr«nf«lin«wMtoiararf«ra" 2946561 




is 

Of 



Q 

Csi 



as. 



130022/0309 



Nummer: 
Int. CI.*: 
Anmeldetag: 
Offentegungstag: 



2946861 
Q01M 11/06 

17. November 1979 
27. Mai 1961 



1/2 

Robert Bosch CabH, 7000 St^ttcart 1, /ji*,r^2 voir l6. Uovember 1979 

"Einrichtung sur automat iacben Prufung der Lichtverteilung einea 
I&'aftfahrxeugscheinverfera** 

2946561 



5B76 
















1-*" 






■A 



u 



CO 



130622/0309 



